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Uvod

Roboticky asistovana chirurgie se ftadi mezi

miniinvazivni  chirurgicke  vykony.  Pristroj
pouzivany v Univerzitnim robotickém centru se
nazyva Da Vincit Xi1. Ma 4 ramena, na nich jsou
pripevnény nastroje — maximalné 3 a kamera s
vysokym rozliSenim, umozZnujici vidét operacni
pole v trojrozmérném obraze. Lekar kameru a
nastroje ovlada pomoci ovladaci konzole s
vyuzitim joystickll. Preciznost tohoto systemu
zajiStuje nizSi krevni ztraty, minimalni porancni
okolnich tkani a zkracuje rekonvalescenci. Krome
pozitivniho prinosu pro pacienta ma tato metoda

take kladny ekonomicky efekt.

Metodika

Byla pouzita retrospektivni analyza dat z obdobi
mez1 fijnem roku 2021 a breznem roku 2023. Data
byla ziskana z dokumentace pacientu, slo o délku
operace, delku hospitalizace na jednotce mtenzivni
pece, delku hospitalizace na standardnim odd¢leni,
zavaznost komplikaci dle klasifikace Clavien-
Dindo, BMI, v¢ék a take, zda byla u pacienta
provedena neoadjuvantni léCba. Do studie bylo
zahrnuto celkem 42 pacienti. K vypoctu zavislosti
delky operace na polCtu operaci byl vyuzt
Pearsonuv korelacni koeficient a pro ostatni
zavislosti pak Spearmantv korelacni koeficient. Ke
statistickému zpracovani byl pouzit statisticky
software IBM SPSS Statistics for
Version 23.0. Armonk, NY:

Microsoft Excel.
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Komplikace dle C-D

Korelacni koeficient r = -0,268
p = 0,086 (korelace statisticky nevyznamna)

Zavislost delky operace na pocCtu provedenych operaci
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Pocet operaci

Korelacni koeficient u operatera 1 r = -0,385 (vzhledem
k mnoZstvi dat statisticky nevyznamna korelace)

p=0.272
Korelacni koeficient u operatera 2 r

(statisticky vyznamna silna korelace)
p < 0.00001
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Zavislost komplikaci na véku
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Korelacni koeficient r = 0,294
p = 0,059 (hranicni hodnota)

Cetnost komplikaci dle
C-D klasifikace

Neoadjuvantni leCba
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Primérna deélka hospitalizace = 11 dnu

Primérna delka hospitalizace na JIP/IPCHO = 5 dnu

Primérna deélka
oddé€leni = 6 dnu

hospitalizace na

standardnim

Cile
1.Zhodnotit zavaznost pooperacnich komplikaci,
jejich Cetnost, zavislost komplikaci na BMI a
veku.
2. Zjistit prumernou delku hospitalizace.
3. Zjstit, zda se s pribyvajici zkusenosti operateru
zkracuje délka operace.

Z.aver
Zystili 7€ u vetsiny pacienti nebyla

indikovana neoadjuvantni lecCba.Vice nez polovinu

jsme,

komplikaci tvorily komplikace 1. stupné. Korelace

mezi BMI a komplikacemi neni statisticky
vyznamna. Korelace mez1 vékem a komplikacemi je
hraniCni, da se rict, Ze je zde trend — s vySSim vékem
se stupen komplikaci zvySuje. U operateéra 1 neni
korelace vyznamana, u operatera 2 se vsak
potvrdilo, ze s pfibyvajicimi zkuSenostmi operateru
se delka operaci zkracuje, korelace je vyznamna.
Primérna d¢lka hospitalizace je u roboticky

asistovanych koloproktologickych operaci 11 dnu.
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